Траектория – воображаемая линия пройденного пути, оставляемая каким-либо телом.
Путь – длина траектории.

Перемещение – движение от начальной точки пути по направлению к конечной.

Равномерным наз. движение, при котором тело за любые равные промежутки времени совершает одинаковые перемещения (при нем V-const;=Vср=∆S/∆t).

Мгновенная скорость – скорость в данный момент времени. 

Неравномерным наз. движение, … совершает неодинаковые дистанции перемещения.
1 Закон Ньютона: существуют такие системы отсчета, относительно которых поступательно движущееся  тело  сохраняет скорость постоянной, если на него не действуют другие тела (или их действие компенсируется).  ∑Fi=0,V- const, a=0
2 Закон Ньютона: Ускорение тела прямо пропорционально равнодействующей всех сил, действующих на тело, обратно пропорционально массе тела и направлено в сторону равнодействующей силы: a=F/m.
3 Закон Ньютона: Силы, с которыми взаимодействуют 2 тела, одной природы, равны по модулю, направлены вдоль одной прямой в противоположные стороны и приложены к разным телам:               (‌F1x)‌‌=(F2x)  ( ) – модуль. F2x<0  F1x>0

Закон сохранения импульса: векторная сумма импульсов тел в замкнутой механич. системе остается постоянной при любых взаимодействиях тел системы между собой. Импульс тела: p=mV.
Изменение импульса тела (МТ) относительно инерциальной системы отсчета равно импульсу равнодействующих всех сил, действующих на него.  
Изменение импульса незамкнутой механич. системы относительно инерциальной системы отсчета равно импульсу равнодействующих всех сил, действующих на него. 
Энергия – скалярная физ. величина, характеризующая способность тела выполнять работу.

Кинетическая энергия –   энергия, которой обладает тело вследствие своего движения. K=mV2/2 
Теор. о кинет. энер: Изменеие кинет. энергии равно работе сил, действующих на тело. A=K2-K1=∆K
Потенциальная энергия – энер., обусловленная взаимодействием тел или частей одного тела. П=mgh
Потенц. энергия упругого деформированного тела: П=Кх2/2, где К - коэф. жестк., х- удлин. тела.

Работа, совершенная силой тяжести и силой упругости, равна изменению потенциальной энергии тела, взятой с обратным знаком: А= - (П2-П1)= - ∆П= - (mgh2-mgh1)= - (Kx22/2-Kx21/2)
Полная мех. энергия равна сумме кинетич. и потенциальной энергии тела: E=K+П=mV2/2+mgh
КПД наз. отношение  полезной работы, совершенной за некоторый промежуток времени, ко всей затраченной работе за тот же промежуток времени: 
ή= Ап/Аз*100=рп/рз               Aп=∆Wп=mgh                                                                    Аз=IU∆t
Мощность численно равна работе, которую совершает сила за единицу времени. <p>=A/∆t
Электродинамика – раздел физики, который изучает электромаг. поле и свойства, связанные с ним.

Заряд – скалярная физ.  величина, определяющая интенсивность электромагнитных взаимодействий.

е=-1,6*10-19   Тело может существ. без заряда, а заряд без тела нет.

Закон сохранения зарядов: В любой электроизолированной системе алгебраическая сумма электрических зарядов остается постоянной. F - (q1)(q2)     ( )- модуль
Закон Кулона: Сила Fэ электромагнитного взаимодействия точечных неподвиж. электр. зарядов прямо пропорциональна произведению абсолютных значений зарядов (q1) и(q2) и обратно пропорциональна квадрату расстояния r между ними. F=Kq1q2/εr2  
K= 9*109 H*м2/Кл2 ; ε0=8,85*10-12  Кл2/Н*м2– элект-ая постоянная ; ε – диэлектр. проницаем.; q=N*e
Электрическое поле – особый вид материи, который создается электрическими зарядами (подвижными и неподвиж.) и обнаруживается по действию на электр. заряды. 
Напряженность электр. поля Е определяется отношением силы, действующей со стороны поля на полож. точеч. электр. заряд, находящийся в данной точке поля, к величине этого заряда.E=F/q(Н/м)
Силовая линия – воображаемая направленная линия в пространстве, касательная к которой в каждой точке направлена вдоль вектора напряженности поля Е в этой точке.
Напряженность Е -  силовая характеристика электрического поля.  Если провод.: E=U/l  (B/м)
Потенциал φ – это энергетическая характеристика электрического поля. φ=Wp/q (Дж/Кл),(В)
Потенциал заряженного шара: φ=kq/εr=Kq/ε(r+l) ;  r- радиус шара, l- расст. от шара до объекта.

Эквипотенциальной наз. воображаемая поверхность, в каждой точке которой потенциал одинаков. Разность потенциалов между двумя любыми точками эквипотенциальной поверхности равна нулю.
Диэлектрическая проницаемость – безразмерная физ. величина, равная отношению модуля напряженности Е0 однородного ЭП в вакууме к модулю напряженности Е в однородном диэлектрике, внесенном во внешнее поле. ε=Е0/E 
Диэлектрическая проницаемость показывает во сколько раз напряженность электрич. поля в диэлектрике меньше напряженности электр. поля в вакууме. 

Электроемкость – это способность тел накапливать электрические заряды. C=q/φ=q/U (Кл/В)(Ф)
Электроемкость зависит от размеров проводника, взаимного расположения тел, диэлектрической проницаемости среды и взаимного перекрытия площади тел.
Конденсаторы – устройства, служащие для накопления электр. заряда.

Диэлектрики (изоляторы) – в-ва, в которых практически отсутствуют свободные носители зарядов.

Неполярный диэлектрик состоит из атомов или молекул, у которых центры распределения положительных и отрицательных зарядов совпадают.

Полярный диэлектрик состоит из атомов или молекул, у которых центры распределения положительных и отрицательных  зарядов не совпадают.

Дипольный момент – векторная физическая величина, он направлен по оси диполя от отрицательного заряда к положительному. Pe=ql (l- расстояние между + и – зарядами).

Поляризационные и связанные заряды – это заряды, возникающие на поверхности диэлектрика.
Поляризация – это явление смещения разноименных связанных зарядов в противоположные стороны под действием приложенного внешнего электростатического поля.
Сегнеэлектрики – в-ва, имеющие очень большую диэлектрическую проницаемость.

Емкость плоского конденсатора: С=εε0S/d
Общая емкость последователь.  соединения:1)1/Cобщ=1/C1+1/C2 ;2)Uобщ=U1+U2 ;3)qобщ=q1+q2
Общая емкость параллельного соединения: 1) Cобщ=С1+С2; 2)Uобщ=U1+U2; 3)qобщ=q1+q2
Электроемкость шара: C=4πεε0/R  (R-радиус шара)

Электрический ток – направленное движение заряженных частиц.
Сила тока I – физическая скалярная величина, равная отношнию заряда ∆q, прошедшего за промежуток времени ∆t через поперечное сечение проводника, к этому промежутку: I=∆q/∆t   (А)
Электрич-ий ток наз. постоянным, если его сила и направление не изменяются с течением времени.

Плотность тока j – векторная физическая величина, модуль которой равен отношению силы тока I к площади S перечного сечения проводника. j=I/S

Электрическое сопротивление – величина, характеризующая способность проводника противодействовать прохождению электрического тока. R=ρl/S (ρ- удел. сопротивление; l-длина проводника; S поперечного сечения ).
Замкнутая электрич. цепь может рассматриваться как совокупность участков цепи. Если на участке цепи на заряды действуют только электростатические силы, то он называется однородным.
Сила тока I – на однородном участке цепи прямо пропорциональна напряжению U на концах этого участка. Коэффициент пропорциональности G=1/R характеризует электр. св.-ва проводника и наз. электропроводностью. I=GU=U/R
Зависимость силы тока  от напряжения между его концами I(U) наз. вольтамперной характеристикой данного проводника. R=U/I (Ом) (В/А)

Закон Ома для однородного участка цепи: сила тока I в однородном металлическом проводнике прямо пропорциональна напряжению на концах этого проводника и обратно пропорциональна сопротивлению R этого проводника: I=U/R
Зависимость сопротивления от температуры: ρ=ρ0(1+αt0)   R=R0(1+αt0)  ( R0-00C;   R – t0C )
Температурный коэффициент сопротивления α показывает как меняется удельное электрическое сопротивление проводника при изменении температуры на 1 градус.
Кельвин: T= 273+t0C
Закон Джоуля-Ленца: Кол.-во теплоты, выделяющейся в проводнике при прохождении электр. тока по проводнику прямо пропорционально квадрату силы тока, сопротивлению проводника и промежутку времени прохождения тока. Q=A=RI2 ∆t (Дж);     A=IU∆t ; A=U2∆t/R
Мощность: P=A/∆t=I/U=U2/R=I2 R (Вт)
Соединение проводников: Последовательное: R>;  I- const;  U= U1+U2;  R=R1+R2
Параллельное: R< ;  U- const; I=I1+I2;   1/R=1/R1+1/R2 
Работа электр. тока: 1) Химическая работа (электролиз) HCl=H++Cl-  2) Механическая работа (работа электродвигателя)  3) Переход в механическую  и тепловую (световую) энергию.
Условия ЭДС (электродвижущей силы): 1) наличие свободно заряж. частиц (эл., ионов); 

2) наличие электр. поля (E=F/G); 3) Работа А сторонних сил.

Работа сторонних сил носит  неэлектр. характер (хим. реакции, механ. работа).

ε-(ЭДС) – электродвижущая сила(характеристика источника). 

ЭДС – это работа сторонних сил (ЭДС источника) по отношению к единичному положительному заряду внутри источника тока. ε=Aст./q (B);     ε=φ1-φ2 ;   ε=Uвн+Uис
Неоднородный участок цепи – участок цепи, на котором действуют сторонние силы. 
Закон Ома для неоднородного участка цепи: I=U/R=φ1-φ2+ε/R
Закон Ома для замкнутого участка цепи: Сила тока в замкнутом участке цепи прямо пропорциональна ЭДС источника и обратно пропорциональна полному сопротивлению цепи.
I=ε/R+r  (R- сопротив. на внеш. участке цепи (на потребителе); r- на внутр. участке (на источнике).)
Магниты – железные руды, способные ориентироваться в магнитном поле Земли.

Магнитное поле возникает при движении эл. зарядов и обнаруживается по действию на эти заряды.
B – магнитная индукция, силовая характеристика магнитного поля. 
Магнитное поле прямого проводника: B=μ0μI/2πr  (Тл)                                μ(воздух)=1
μ0=4π*10-7 (Гн/м) – магнит. const; μ- магнит проницаемость в.-ва; r- расст. от проводн. до магн. поля.
Магнитное поле круглого тока: B=μ0μI/2R    (R- радиус кругового витка)

Магнитное поле соленоида: Внутри соленоида маг. поле однородно. вектор маг. индукции одинаков по величине и направлению. B=μ0μnI (n-число витков на ед. длины n=N/l ;l–длина солен.)

Магнитный поток: Ф- магнитный поток; Ф= B∆Scosα (Вб) (∆S-S, которую пронизывает маг. поток)
Сила Ампера: FA=BIlsinα (H) (l- длина проводника (м); α – угол меж. проводником и B)
Сила Ампера действует на участок длины проводника.

Правило левой руки: Если 4 пальца левой руки расположить по направлению тока и чтобы линии маг индукции входили в ладонь, то отогнутый на 900  большой палец покажет направ-ие сила Ампера
Сила Лоренса: F=B∆qVsinα  (V-скорость движения заряж. частиц)   Fл=BeV
Сила Лоренса действует на отдельно взятые электр. заряды. Сила Лоренса определяется как сила Ампера (направление). V=BqR/me   ; ( x=V∆tcosα=VTcosα   – в соленоиде; T=2πm/qB ) 
Напряженность магнитного поля:  H=I/2πR  (А/м)

Вращающий момент: M=Fl  (Н*м) (l- плечо силы);  M=BISsinα  (S-площадь контура)
Магнитный момент: PM=IS  (А*м2)

ЭДС индукции: при изменении магнитного потока через поверхность, ограниченную контурами, в нем появляются сторонние силы, действия которых характеризуется ЭДС.
Вывод  М. Фарадея: при изменении числа линий магнитной индукции, пронизывающих контур с ограниченной площадью, в контуре возникает индукционный ток (Ii).

Правило Ленца (определение Ii): в замкнутом проводящем контуре возникающий индукционный ток имеет такое направление, что созданный им магнитный поток старается компенсировать изменение числа линий магнитной индукции внешнего магнитного поля. Ii-εi/R
Закон электромагнит. индукции (ЭМИ): ЭДС индукции в замкнутом проводящем контуре равна скорости измен-ия магн. потока, взятого со знаком « - ». Знак объясняет прав. Ленца. εi= -∆Ф/∆t
ЭДС самоиндукции: εsi = -L∆Ф/∆t       ∆Ф=L∆I  ( L=Ф/I (Гн) – индуктивность )

Явление самоиндукции - возникновение ЭДС индукции в контуре, которое вызвано изменением магнитного поля тока, проходящего в  этом же контуре.

ЭДС индукции в электродвижущих проводниках: εi=VBlsinα  (V -скорость движения проводника)
Энергия магнитного поля:  WM=LI2/2  (Дж)

Объемная плотность анергии: ωм=Wм/V   (Дж/м3) 

Колебания–это повторяющиеся в пространстве движения через определенный промежуток времени.

Признаки колеба.-ных движений:1)повторяемость 2)периодич изм. силы3)малые силы сопрот-ния.

Гармонические колебания – это колебания, происходящие по законам sin и cos.
Вынужденные колебания– колебания, происходящие под действием внешней периодической силы.

Свободные колебания – колебания, которые всегда затухают, и при них система получает энергию один раз, когда она выводится из положения равновесия.

Затухающие колебания – это колебания, амплитуда которых со временем уменьшается
Уравнения колебательных процессов: x=Acos(ωt+α0)      x=Asin(ωt+α0)

 x- смещение тела (координаты); А - макс отклонение тела от положения равновесия (амплитуда);
α – фаза колебаний      α=ωt   α0- начальная фаза    ω-(рад/c)
Циклическая или круговая чистота: ω=2πυ=2π/Т (рад/с) Циклич. частота - число колеб-ий за 2πс.
Период - время, через которое движение тела полностью повторяется. T=t/N (c) (t–t всех колебаний)
υ-частота – число колебаний в единицу времени. υ=N/t  (Гц)                T=1/υ                  ω=2πυ=2π/T  ----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Математический маятник – это тело, принимаемое за материальную точку, подвешенное на невесомой и нерастяжимой нити, совершающее колебания под действием приложенных сил. 
Период колебания мат. маятника  зависит от его длины и ускорения свободного падения.
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Энергия мат. маятника: WK=Wp+WK          mV2m/2=mgh+mV2/2
Пружинный маятник – это колебательная система, состоящая из материальной точки массой m и пружины, данная система совершает колебания только под действием силы упругости.
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Fуm= - kA   (Знак « - » указывает, что Fу  направлена в противоположную сторону движения тела.) 


[image: image5.wmf]m

k

/

2

/

1

p

n

=

 - частота             
[image: image6.wmf]m

k

/

=

w

-  цикл. Частота

Энергия пруж. маятника:   Wpm=kA2/2   

Колебательный контур – система, состоящая из последовательно соединенных конденсаторов и катушки индуктивности. 
Идеально колебательный контур – контур, сопротивление которого равно нулю.

Электромагнитные колебания– колебания, в которых происходит периодич-ое изменение заряда, напряжения и силы тока. А так же происходит взаимное превращение электр. и магнитной энергии.
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Энергия ЭМК:  Wэм=CU2/2              ω=Wэм/V (Дж/м3) – объемная плотность
Электромагнитная волна – периодическое изменение в пространстве электрических и электромагнитных полей. 
Резонанс – явление резкого возрастания амплитуды вынужд-ых колебаний при приближении υ к υ0.
                   λ=cT=c/ν         υ=N/t  (Гц)                T=1/υ           c=3*108м/с – скорость света

Трансформатор – устройство, служащее для преобразования напряжения U и силы тока I. Чтобы исключить потери электроэнергии (уменьшить) при ее передачи на большие расстояния, применяют повышающие трансформаторы. Во сколько раз уменьшается сила тока во вторичной обмотке, во столько же раз увеличивается напряжение на ней. Промыш. частота переменного тока – 50 Гц.
K=ε1/ε2=N1/N2=U1/U2    - коэф. трансформатора.  
К>1 – пониж. транс.     К<1 – повыш. транс. (пов. U)
Механическая волна – это процесс распространения колебаний в упругой среде, который сопровождается передачей энергии от одной точки среды к другой. 
Механические волны не могут распространятся в вакууме.

Волновой фронт – воображаемая поверхность, до которой дошло волновое возмущение в данный момент времени.

Луч- линия, провед-ая перпендикулярно волновому фронту в направлении распространения волны.
V=λ/T=λν=λω/2π   (V- скорость распространения гребня) 
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Волна наз. продольной, если колебания частиц среды происходят вдоль направления распространения волны. Волна наз. поперечной, если частицы среды колеблются в плоскости, перпендикулярной направлению распространения волны.

Поверхностные волны – волны, которые распространены на границе раздела двух сред.

Плоско или линейно поляризованная волна (колебания происходят в одной плоскости).
Эллиптически или циркулярно поляризованная волна (конец вектора колебаний описывает эллипс).

Звук – колебание среды, воспринимаемое органами слуха. 

Акустика- это раздел физики, в котором изучают звуковые явления.
Звуковая волна – упругая продольная волна, представляющая собой зоны сжатия и разрежения упругой среды.

Громкость зависит от интенсивности звука, т. е. определяется квадратом амплитуды колебаний в звуковой волне и чувствительностью уха. Чем амплитуда колебаний больше, тем звук громче.

Высота тона – качество звука, определяемое человеком на слух и зависящее от частоты звука.

Спектр – набор различных частот, образующих данный звуковой сигнал.

Ф=W/t (Дж/с)     (W-энергия звуковой волны t- время прохожд волны; Ф- поток звуковой энергии.)
λ=cT=c/ν         υ=N/t  (Гц)                T=1/υ           c=3*108м/с – скорость света
Свет – электромагнит. волны с частотами от 1,5*1011 до 3*1016Гц  (длины волн находятся в диапазоне, соответствующем инфракрасному, видимому и ультрафиолетовому излучениям.)

Дисперсия света – зависимость показателя преломления в.ва и скорости света от его частоты.

Принцип Гюйгенса: каждый элемент волнового фронта, которого достигла в данный момент времени волна, является источником вторичных сферических волн. Огибающая вторичных волн в следующий момент времени совпадает с новым положением МКТ. 

Оптика – раздел физики, что изучает свойства света, его физ. природу и его взаимодействие с в.-ом.

Волновая оптика – интерференция, дифракция, дисперсия, поляризация. Геометрическая – свойства света на представлении его в виде луча, Квантовая – свет как причина изменения хим. состава в.ва. 

Прозрачные среды – среды, в которых происходит минимальное поглощение световой энергии.
Показатель преломления в-ва (харак-ка прозрачных сред): n=c/V=λ1/λ2=n2/n1

Интерференция света – наложение световых когерентных волн, в результате которого наблюдается устойчивая картина чередования макс-ов и мини-ов интенсивности света когерентных волн.

Когерентные волны – волны одинаковой частоты, с постоян. разностью фаз, колебания векторов напряженности в которых происходят в одной плоскости.

Дифракция – это огибание волнами препятствий, встречающихся на их пути, т. е. отклонение волн от своего прямолинейного распространения. 

Дифракционная решетка – прозрачное или гладко отшлифованное тело, на которое нанесено большое кол-во непрозрачных штрихов (служит для изучения световых волн при огибании препят.).

Дисперсия – разложение белого света в спектр на 7 цветов в зависимости от частоты каждого цвета.

Линза – прозрачное тело, ограниченное двумя сферическими поверхностями. Линзы служат для получения оптических изображений.

Тонкие линзы – линзы, радиус которых во много раз больше толщины самой линзы.

Гипотеза М. Планка: Световые волны распространяются в пространстве квантами (порциями). Каждый квант несет в себе определенную энергию, зависящую от частоты. E=hν
Фотоэффект – это явление взаимодействия электромагнитного излучения с веществом, в результате чего происходит выбивание электронов из в-ва (фотоэлектронов). Зависит от светового потока, рода в-ва, частоты падающего излучения.

Максимальная Ек фотоэлектронов прямо пропорциональна частоте падающего электрона.
Существует мин. частота, при которой фотоэф. еще есть (λк)
Резенфорд создал планетарную модель атома: электроны обращаются вокруг ядра, как планеты вокруг Солнца.

1-ый постулат Бора: атомная система может находиться только в особых стационарных или квантовых состояниях, каждому из которых соответствует определенная энергия Еп; в стационарном состоянии атом не излучает. 
2-ой постулат Бора: излучение света происходит при переходе атома из стационарного состояния с большей  энергией Ек в стационарное с меньшей энергией Еп.        hν=Ек-Еп
Его вывод: Для полного понимания природы света необходимо учитывать как волновые, так и корпускулярные св-ва света: они взаимно дополняют друг друга.

Микросистемы-системы, состоящие из конечного небольшого числа объектов. (m,p,скорость)

Макросистемы – системы, состоящие из огромного числа объектов. (p,V,T).

1 моль в-ва – число частиц, содержащихся в 12 г изотопа углерода 12. Данное число называется число Авагадро (NA).
Молярная масса – масса, содержащаяся в 1 моле в-ва.

Положение МКТ подтверждается 2 основными факторами:

Броуновское движение - движение взвешенных частиц в  жидкости или газе.
Диффузия – самопроизвольное проникновение частиц одного в-ва в промежутки между частицами другого. Диффузия протекает в газах, жидкостях и тверд. телах. Ее скорость зависит от температ.

Норм. усл.: p=105; t=00C; 1мм. рт. ст.=133,3Па p=760*133,3Па=103
Тепловое равновесие – состояние, при котором макроскопические параметры (p,V,T) остаются неизменными.

H=pV/N=kT – энергия (тета)  H0C=3,76*10-21   H100C=5,14*10-21Дж
Изопроцессы – процессы, происходящие при одном неизменном макропараметре (p,V,T).
Изотермический – процесс, происходящий при постоянной температуре и массе газа.  ( T-const)  p1V1=p2V2   (з-н Мариотта)
Изохорный – процесс, происходящий при постоянном объеме и массе газа.                     (V-const)     p1/T1=p2/T2     (з-н Шарля)
Изобарный – процесс, происходящий при постоянном давлении и массе газа.               (p-const)     V1/T1=V2/T2      (з-н Гей-Люсака)
Внутренняя энергия тела  - сумма всех средне кинетических и потенциальных энергий частиц тела. 
Конвекция – теплообмен, который происходит при перемещении неравномерно нагретых слоев жидкости или газа под действием силы тяжести.

1-ый закон термодинамики: изменение внутренней энергии при переходе системы из одного состояния в другое равно сумме работы внешних сил и количества теплоты, переданное системе в процессе теплообмена.             ∆U=Q+Aвн
Энергия в замкнутой системе не возникает из ничего и не исчезает, она лишь переходит из одного вида в другой.
Изохорный процесс: энергия, сообщаемая газу путем теплобмена, расходуется целиком на увеличение его внутренней энергии, причем согласно           Q=∆U=m/M*i/2*R∆T .
Изотермический: все подведенное к телу кол-во теплоты идет на выполнение газом работы. Q=A   ∆U=0
Изобарный: При расширении газ совершает работу и нагревается, т. е. изменяется его внутренняя энергия.  Q=A+∆U    A=p∆V
Адиабатный процесс – процесс, происходящий без теплообмена с ОС, т. е.    Q=0 .  1-ый з-н термодинамики:  ∆U+A=0    A= - U
При адиабатном расширении газ совершает работу над ОС и сам охлаждается.

2-ой закон термодинамики: невозможно перевести тепло от более холодной системы к более горячей при отсутствии других одновременных изменений в обеих системах или окружающих телах.
Парообразование – переход в-ва в газообразное состояние.
Возгонка – процесс парообразования из твердого состояния.

Испарение – парообразование, происходящее только со свободной поверхностью жидкости, граничащей со свободной средой или ва.

Конденсация – процесс перехода в-ва из газообразного состояния в жидкое.

Насыщенный пар– пар, находящийся в состоянии динамического равн-ия (число покинутых молекул =пришедшим в жидкость моле)
Свойства насыщенных паров:
1) p,ρпри данной T –макc. p,ρ которые может иметь пар при этой T
2) p, ρ зависят от рода в-ва.
3) p, ρ определяются его температурой
4) p, ρ пара быстро возрастают с увеличением температуры.
5) p, ρ насыщенного пара не зависят от объема при Т-const.
Кипение – парообразование, происходящее одновременно и с поверхности и по всему объему жидкости.
Температура кипения – температура, при которой давление насыщенного пара жидкости равно внешнему давлению 

Абсолютная влажность воздуха – величина, численно равная массе водяного пара, содержащегося в 1 м3 воздуха. 

Упругость водяного пара – это порциональное давление водяного пара, содержащегося в воздухе.

Относительная влажность воздуха – выраженное в процентах отношение абсолютной влажности к плотности насыщенного пара при данной температуре.
Точка росы – температура, при которой водяной пар становится насыщенным. (Ее определяют с помощью гигрометра.)

Поверхностное натяжение жидкости – ее свойство сокращать свою поверхность.(Коэф. завис. от рода жид, температуры, внешних условий )

Деформация –это изменение объема и размера тел.
Модуль Юнга определяет сопротивляемость материала к механическим нагрузкам.

Электролиз – это явление, выделение на электродах в-тв, входящих в состав электролита при прохождении через них электр. тока.
1-ый з-н Фарадея: масса в-ва, выделившаяся на одном электроде, прямо пропорциональна заряду q, прошедшего через электролит за дан. Время. 
m=kq=kI∆t
Полупроводники – в-ва, занимающие промежуточное положения между проводниками и диэлектриками. Основное отличие от проводников – с ростом температуры их сопротивление уменьшается.
Диод – полупроводниковый прибор, служащий для преобразования переменного электрического тока в постоянный.

Термистор (термосопротивление) – это полупроводниковый прибор, сопротивление которого сильно зависит от температуры.

Фоторезистор (фотосопротивление)- это полупроводниковый прибор, действие которого основано на внутреннем фотоэффекте.
Транзистор - это полупроводниковый прибор, служащий для усиления и генерации электрических сигналов.

Атом – мельчайшая частица в-ва.

Изотопы – хим. элементы, у которых одинаковы хим. элементы, но разные радиоактивные.
Энергия связи – это та минимальная энергия, которая необходима для расщепления ядра на отдельные нуклоны без сообщения им кинетической энергии.

Eсв=∆M*c2=(Z*mp+N*mn-Mя)*c2     (Дж)      Mя=Mr-Zme
Eсв =931(Z*mp+N*mn-Mя)   (МэВ)
εсв=Есв/А  (Дж/нук) (МэВ/нук) – удельная энергия связи
Радиоактивность – явление самопроизвольного распада изотопов хим. элементов с образованием новых и излучением при этом элементарных частиц. (открыл Анри Бенкерель, 1896г.)

Ядра тяжелых элементов нестабильны, из-за большого числа нуклонов; распадаясь, они образуют новые химические элементы.
Ядерные реакции – процессы изменения атомных ядер с образованием новых хим. элементов при взаимодействии их с элементарными частицами или ядрами других элементов.

∆Е=((mA+ma) – (mB+mb))*c2   (Дж) – энергетический выход яд. реакции.
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